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1.2.17. По устойчивости к механическим воздействиям, датчики относятся к группе испол-
нения V2 по ГОСТ 12997: датчики устойчивы к воздействию синусоидальной вибрации с 
ускорением 19,6 м/с2 в диапазоне частот  (10…150) Гц и амплитудой 0,15 мм.  

1.2.18. Датчики устойчивы к воздействию многократных механических ударов с пиковым 
ударным ускорением 1000 м/с2, при длительности действия ударного ускорения  11 мс. 

1.2.19. Средняя наработка на отказ не менее 100000 ч. 

1.2.20. Средний срок службы – 12 лет. Данный показатель надежности устанавливается для 
следующих условий: 

- температура окружающей среды (23±3) °С; 
- относительная влажность от 30 до 80%; 
- вибрация, тряска, удары, влияющие на работу датчика, отсутствуют. 

 
1.2.22. Масса датчика – 1 кг. 
 1.3.1.3. Состав  изделия
Наименование Кол -во Примечание
Датчик 1 
Потребительская тара 1 
Руководство по эксплуа-
тации 

1 Допускается комплектовать  одним экземпляром 
каждые десять датчиков, поставляемых в один адрес 

Паспорт 1 
 1.4.1.4. Устройство  и работа

1.4.1. Датчик состоит из измерительного блока давления и электронного преобразователя, 
конструктивно объединенных в стальном корпусе. Возможно исполнение датчика с встроен-
ным светодиодным. 

1.4.2. Измерительный блок давления (тензомодуль в дальнейшем) состоит из стального 
сварного корпуса, на металлостеклянном основании которого закреплен первичный  преоб-
разователь давления, выполненный из монокристаллического кремния. На  мембране данно-
го преобразователя сформирован мост Уинстона из диффузионных тензорезисторов. Преоб-
разователь отделен от измеряемой среды стальной мембраной, приваренной к корпусу тен-
зомодуля. Давление, воздействующее на стальную мембрану, передается на первичный пре-
образователь через силиконовое масло, которым заполнен тензомодуль и вызывает измене-
ние сопротивления тензорезисторов и, как следствие,  разбаланс мостовой схемы. Электри-
ческий сигнал из первичного преобразователя через металлостеклянные гермовыводы подае-
тся в электронный преобразователь, осуществляющий, помимо питания тензомодуля, линеа-

1.2.21.   Поверка датчика осуществляется в соответствии с документом «Методика поверки 
ПРЕОБРАЗОВАТЕЛИ ДАВЛЕНИЯ ИЗМЕРИТЕЛЬНЫЕ. DMP 3XX, DMP 4XX, DMD 3XX, DS 
2XX, DS 4XX, DMK 3XX, DMK 4XX, XACT i, DM 10, DPS 2XX, DPS 3XX, DPS+, HMP 331, 
HU 300, LMP 3XX, LMP 8XX, LMK 3XX, LMK 4XX, LMK 8XX» утвержденным СИ ФГУП 
«ВНИИМС» 9 января 2014 года. Ссылка для скачивания 
ttp://bdsensors.ru/documentation/check.html
ИНТЕРВАЛ МЕЖДУ ПОВЕРКАМИ 
4 года - для преобразователей точнее 0,1 % при отсутствии корректировок нулевого значения 
выходного сигнала не реже 1 раза в 6 месяцев; 
5 лет - для остальных преобразователей 
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